IV. - MECANIQUE

Objekttyp:  Chapter

Zeitschrift:  L'Enseignement Mathématique

Band (Jahr): 7 (1905)

Heft 1: L'ENSEIGNEMENT MATHEMATIQUE

PDF erstellt am: 25.05.2024

Nutzungsbedingungen

Die ETH-Bibliothek ist Anbieterin der digitalisierten Zeitschriften. Sie besitzt keine Urheberrechte an
den Inhalten der Zeitschriften. Die Rechte liegen in der Regel bei den Herausgebern.

Die auf der Plattform e-periodica vero6ffentlichten Dokumente stehen fir nicht-kommerzielle Zwecke in
Lehre und Forschung sowie fiir die private Nutzung frei zur Verfiigung. Einzelne Dateien oder
Ausdrucke aus diesem Angebot kbnnen zusammen mit diesen Nutzungsbedingungen und den
korrekten Herkunftsbezeichnungen weitergegeben werden.

Das Veroffentlichen von Bildern in Print- und Online-Publikationen ist nur mit vorheriger Genehmigung
der Rechteinhaber erlaubt. Die systematische Speicherung von Teilen des elektronischen Angebots
auf anderen Servern bedarf ebenfalls des schriftlichen Einverstandnisses der Rechteinhaber.

Haftungsausschluss

Alle Angaben erfolgen ohne Gewabhr fir Vollstandigkeit oder Richtigkeit. Es wird keine Haftung
Ubernommen fiir Schaden durch die Verwendung von Informationen aus diesem Online-Angebot oder
durch das Fehlen von Informationen. Dies gilt auch fur Inhalte Dritter, die tUber dieses Angebot
zuganglich sind.

Ein Dienst der ETH-Bibliothek
ETH Zirich, Ramistrasse 101, 8092 Zirich, Schweiz, www.library.ethz.ch

http://www.e-periodica.ch



22 NOTLES ET DOCUMENTN

Homothétie.

Etude des surfaces du second ordre sur les équations réduites. — Condi-
tion de contact d'un plan avee la surface; problémes simples relatifs aux
plans tangents. — Normale, — Propriétés des diametres conjugués; théore-
mes d’Apollonius pour I'ellipsoide et les hyperboloides. — Sections cireu-
laires. — Génératrices rectilignes. — Tes surfaces du second ordre sont
unicursales.

Variation de la courbure des sections normales en un point simple d'une
surface {on supposcra le point & origine et la surface tangente au plan

xoy). — Indicatrice. — Courbure d’une section plane quelconque au méme
point. — Théoréme de Meusnier. — Surfaces convexes, surfaces a courbures

opposéces en un point.

IV. — MEcaNIQUE

Ciximariove bu poixt. — Mouvement vectiligne d’un point. — Relativité
du mouvement. — Vitesse, aceélération. — Mouvement uniforme, uniformd-
ment varié, vibratoire simple.

Mouvement curviligne. — Vitesse. — Hodographe. — Veeteur aceélération.

Accélérations tangenticlle et centripéte. — Diagrammes des espaces, des
vilesses, des accélérations tangentielles.

Mouvement rapporté a des axes de coordonnées rectangulaires ou obliques
et a des coordonnées semi-polaires.

Cinématique d’un systeme inyariable. — Translation. — Rotation autour
d’un axe fixe. — Mouvement hélicoidal.
Changement du systéme de comparaison. — Composition des vitesses ;

composition des accélérations bornéc au cas ot le mouvement du systéme
de comparaison est un mouvement de (ranslation.

DyNamrouve.

I. Point matériel libre. — Principe de inertic. — Définition de la foree
et de la masse’. — Relation entre la masse et le poids. — Invariabilité de
la masse. — Unités fondamentales. — Unités dérivées. — Mouvement d’un

point sous l'action d’une force constaunte en grandeur ct en direction ou
sous l'action d’unc foree issuc d’un centre fixe @ 1o proportionnelle a la
distance; 20 en raison inverse du carré de la distance.

Composition des forces appliquées & un point matériel 2,

Travail d’une force, travail de la résultante de plusieurs forces, travail

d’une force pour un déplacement résultant. —- Théoréme de la foree vive, —
Surfaces de niveau. — Champs ct lignes de force. — Energie cindétique ot
I g g

¢nergie potenticlle d'un point placé dans un chamyp de force.

II. Point materiel non libre. — Mouvement d’un point pesant sur un plan
incliné avece et sans frottement, la vitesse initiale étant dirigée suivant une
ligne de plus grande pente. — Pression totale sur le plan; réaction dua plan.
— Petites oscillations d'un pendule simple sans frottement, isochronisme.

Homogénéité. — Dimensions d’une vitesse, d’'une accélération, d’une foree,
d'un travail, d’'unc quantité de mouvement, d'une force vive.

1 On admettra qu'une force appliquée a un point matériel est égale géomdétriquement au
produit de la masse du point par Paccélération qu’elle lui imprime.

2 On admettra que si plusicurs forces agissent sur un point, laceélévation qu'elles lui
impriment est la somme géomdétrique des aceclérations que chacune d'elles lui imprimerait
si elle agissait scule.
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STATIQUE.

Statique du point. — Equilibre d’un point matériel libre, d’un point ma-
(¢riel assujetti a rester sur unc courbe fixe ou sur une surface fixe, avec ou
<ans frotlement.

Moments. — Moment vectoriel par rapporl & un point. — Moment par
rapport a un axce.
Statique des systemes de 1)0irzts matériels. — Démontrer qu'il existe six

conditions nécessaires d'équilibre indépendantes des forces intéricures. —
Démontrer que, pour les systémes invariables, ces six conditions sont sufh-
santes. Cas particuliers.

Equivalence de deux systémes de forees appliquées & un corps solide. —

Application & Ja réduction dun systeme de forees. — Composition des
B couples. — Centre des forces paralléles; centre de gravité; moments des
t (orces paralleles par rapport & un plan.
i Lquilibre d’un solide invariable qui n’est pas libre. — Cas d'un point fixe,
B ('un axe fixe avec ou sans glissement le long de cet axe, de un, deax ou trois
B points de contact avee un plan fixe. — Réactions.
Machines simples. — Levier, poulie fixc avec ou sans frottement : bascule,

treuil, cabestan, poulie mobile, moufle sans frotlement.
Vérifier sur chacunc de ces machines que, pour un déplacement élémen-
g laire a partir d’une position d'équilibre, la somme algébrique des travaux
¢lémentaires de la puissance ctde lavésistance est nulle, si Pon fait abstrac-
tion du frottement,

V. — GEOMETRIE DESCRIPTIVE

g Problemes sur la droite et le plan.
teprésentation et intersection de prismes el de pyramides.
e Sphéres. — Scction plane. — Intersection avee une droite. — Plan tangent
cone circonserit; ombres.
Résolution des triédres.
Cones et cylindres. — Plans tangents: contours apparents ¢l ombres. —
fntersection avece une droite. — Scctions planes. — Développement.
Surfaces de révolution. — Plans tangents; contours apparents ct ombres.
— Sections planes. — Interscetion avee une droite.
Surfaces réglées du second ordre. — Hyperboloide de révolution et pava-
boloide hyperbolique.

Mode de génération. — Intersection avec une droite.
Plans tangents; contours apparents et ombres. — Sections planes.
Intersections de surfaces. — Decux cones ou cylindres, cone ou eylindre

el surface de révolution; deux surfaces de révolution dont les axes sont

dans un méme plan.

Projections cotées. — Problémes sur la droite et le plan. — Surfaces
g 'opographiques. — Lignes de niveau et de plus grande pente; ligne d’égale

¢ pente; sommet; fond; col; ligne de faite; ligne de thalweg.
_ Scctions plancs; profils; intersection avee une droite. Intersection de
R dcux surfaces.
| Applications de géométrie projective. (Prog. de math. A).
Plan du tableau. — Perspective d’un point, d’une droite, d'une ligne.
Rapport anharmonique de quatre points en ligne droite. — Sa conserva-
lion par projections. — Rapport harmonique.
Point de fuite d’une droite. — Perspective de deux droites paralleles. —
Ligne de fuite dun plan. — Conception de la droite de Pinfini d'un plan.
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