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Geodasie/Vermessung

errore medio compensato

degli angoli orizzontali; 3.0cc
errore medio compensato
degli angoli verticali: 5.0cc
errore medio compensato
delle distanze: 0.1 mm

Il calcolo della posizione dei punti € stata
innanzitutto effettuata nel modo classico
con il software di compensazione LTOP di
swisstopo. Le coordinate predefinite so-
no state determinate in base alle misure
tra il centro del PAV30 e quelle dei punti
situate sugli assi del sistema locale di coor-
dinate, mentre le coordinate dei punti
variabili sono stabilite attraverso intera-
zioni.

| primi calcoli hanno dimostrato che il
PAV30 non era perfettamente orizzonta-
le al momento delle misurazioni. Si e quin-
di resa necessaria una tappa supplemen-
tare per determinare le costanti cercate.
Lerrore di orizzontalita fa si che i valori
ottenuti x, y e z non siano perfettamente
nel sistema delle coordinate del PAV30.
C’e bisogno di una trasformazione di Hel-
mert 3D per arrivare a risultati nel siste-
ma di coordinate auspicato, con un fat-
tore di scala fisso (A = 1) per non provo-
care una modifica della distanza reale tra
il centro del PAV30 e I'antenna GNSS.

| controlli hanno dimostrato che i risulta-
ti erano molto vicini ai vecchi valori e che
sul primo aereo non erano state consta-

tate grosse differenze. Per contro, sul se-
condo aereo, che era stato sottoposto a
riparazioni, si sono notate delle differen-
zeinx, yezd8 1e6 centimetri. Que-
sto fatto ha confermato 'utilita di effet-
tuare questo tipo di misurazioni.

Soluzione ideale

La soluzione prescelta per la determina-
zione delle nuove costanti dei due aerei
soddisfa le esigenze poste. Tuttavia, si po-
trebbe elaborare un’altra soluzione pil
elegante e con una precisione maggiore.

La soluzione attuale presenta due difetti:

* | a materializzazione approssimativa dei
punti sugli assi del sistema delle coordi-
nate locali realizzata con dei blocchi in
legni.

» "errore d’orizzontalita del PAV30. Que-
sto difetto e stato corretto con una tra-
sformazione di Helmert 3D.

Una soluzione senza questi difetti pre-

senta il vantaggio di ridurre il numero del-

le tappe di calcolo e di aumentare la pre-
cisione. Si tratta di utilizzare delle mire ri-

flettenti su un supporto magnetico per a

materializzazione dei punti sugli assi del

sistemna delle coordinate locali. Questo ti-
po di materializzazione consente di au-
mentare la precisione delle misurazioni
delle distanze e offre una rapidita ottimale
di allestimento.

Il secondo punto migliorabile consiste nel-
I"orizzontalita del PAV30. Se quest’ultimo
si trova su un piano perfettamente oriz-
zontale, allora si possono ottenere delle
nuove costanti con il calcolo LTOR senza
dover per forza passare da una trasfor-
mazione 3D. Visto che il PAV30 & un
tutt'uno con |'aereo, bisogna ancora tro-
vare una soluzione per arrivare a una per-
fetta orizzontalita.

Annotazione:

T Global Navigation Satellite Systems che
consentono di posizionarsi rispetto alle co-
stellazioni GPS e GLONASS.
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