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Points lumme^X
pour s'orienter

Ces rayons lasers colores
devraient bientot diriger
des robots industriels.
Photo: Hans-Christian Wepfer/Lab25

Aujourd'hui, les systemes GPS sont

surtout utilises ä l'exterieur. II n'existe pas

encore d'equivalent pour l'interieur des

batiments, mais des travaux preparatoires

sont prometteurs. Par Felix Würsten

Aujourd'hui,
grace au GPS, determiner sa

position de maniere presque exacte n'est

plus un probleme, du moins ä l'exterieur. A
l'interieur des bätiments, en revanche, c'est une
autre histoire: impossible de receptionner sans

encombre les signaux des satellites GPS dans les

caves, les halles des grandes usines ou les tunnels,

ou les appareils GPS sont done inutilisables.

Si le GPS s'est impose et est devenu incontournable

pour les applications exterieures, la demande

pour un Systeme fonctionnant ä l'interieur des

batiments se revele importante, eile aussi. «C'est

un sujet d'actualite, confirme Rainer Mautz, collabo-

rateur scientifique ä l'Institut de geodesie et de

photogrammetrie de l'EPFZ. Lorsque nous avons

organise notre premiere conference, voilä deux mois,

nous avons recueilli 400 inscriptions d'un coup.»
Les idees sur la fagon dont un tel Systeme pour-

rait fonctionner sont nombreuses. Mais aucune

ne s'est imposee jusqu'ici. «II y a des tendances,

mais pas encore de direction claire», constate le

chercheur. Notamment parce qu'un Systeme de

positionnement doit satisfaire ä de nombreuses

exigences: etre precis, fiable et capable, si possible,
de ne pas indiquer seulement la position, mais aussi

d'orienter; il doit egalement envoyer ses signaux de

sorte que son utilisation reste legale, et ne pas neces-

siter d'installations perturbantes. Enfin, il garantira
la securite des donnees et la protection de la sphere

privee.
Rainer Mautz a developpe pour le projet CLIPS

un Systeme de positionnement qui repond ä ces

imperatifs, du moins partiellement. La station de

base de son Systeme envoie plusieurs rayons laser

qui generent des points lumineux sur les parois et le

plafond. Des l'instant ou la camera identifie ces

points lumineux, il est possible de calculer la position

et l'orientation de cette derniere, sur la base de

1'image qu'elle restitue.

Du laboratoire au chantier

«Notre Systeme presente differents avantages,

detaille le scientifique. II est simple, economique,

precis et capable de determiner la position de la

camera ä quelques millimetres pres. Enfin, il ne

necessite pas d'installations compliquees. Ce qui le

rend aussi interessant pour des utilisations de courte

duree.» Rainer Mautz souhaiterait ulterieurement

developper un systeme pouvant etre applique dans la

pratique. «Nous sommes actuellement en discussion

avec un fabricant de machines de construction.

L'objectif serait de concevoir un systeme mobile,

utilisable sur les chantiers.»
Mais le spectre des applications imaginables va

bien au-delä des chantiers. Un systeme de positionnement

pour l'interieur des batiments permettrait,

par exemple, de diriger des robots industriels ou des

installations de transport avec une plus grande

precision; dans les batiments publics, les visiteurs

parviendraient ä retrouver plus facilement leur

chemin, et meme dans l'assistance aux personnes

ägees, un dispositif de ce genre serait susceptible de

rendre de precieux services.
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