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Sur le mouvement des corps en rotation d’aprés la théorie
de gravitation d’Einstein

* par V. Fock (Léningrad)

1. Pour un corps élastique pesant de dimensions finies, les composantes
du tenseur impulsion-énergie sont approximativement égales a
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(¢, k=1, 2, 3), ol p et p v; satisfont a I’équation bien connue de conti-
nuité. I.’énergie interne /7 et les tensions p;, sont liées par la relation
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Dans (1), U est le potentiel newtonien. Le tenseur 7*" satisfait approxi-
mativement a I’équation I/, 7" =0.

2. Pour trouver les équations de mouvement des n corps en rotation
(probléeme mécanique a 6 n degrés de liberté) il faut connaitre, du moins
approximativement, le tenseur impulsion-énergie a l'intérieur des corps.
Pour les équations de Newron, il suffit de poser ¢z T = g; ¢ T% = p v;,
tandis que les expressions (1) permettent de trouver les corrections rela-
tivistes.

3. Dans un systéme de coordonnées approximativement harmonique,
on a, d’une maniére approchée,
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A étant Popérateur de Laprace euclidien. Pour que les conditions
d’harmonicité og*” /dxz, = 0 solent remplies (du moins, & une distance
suffisante de chacun des corps), il faut exiger que I'on ait

fg V, T"" dz, dxy dzg =0 , (4)

et aussl

(@ g 7, T — 2, g V,, T) day dey day, =0, (5)

I'intégrale étant étendue au volume de chaque corps. Les équations (4)
(qui sont d’ailleurs équivalentes & celles postulées par PAPAPETROU, Proc.
Phys. Soc. 1951) donnent le mouvement du centre de gravité, et les équa-
tions (5) le mouvement rotatoire. |

4. Pour un systéme de corps en rotation, les équations (4) peuvent
étre mises sous la forme de LacraNGE. On peut écrire d'une manieére
explicite les dix intégrales des équations de mouvement. Les expressions
pour la fonction de LAGRANGE et pour les intégrales étant assez compli-
qués, nous ne les citons pas.
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