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Calcul statique
de cadres rectangulaires rigides à angles arrondis

sous pression uniforme

par M. TRÜB,
ingénieur aux Ateliers de Constructions Mécaniques de Vevey.

Introduction. Le calcul des cadres à angles vifs est

connu depuis assez longtemps, tandis que l'influence de

l'arrondissement des angles n'a jusqu'ici pas été l'objet
d'une étude généralisée. Néanmoins le cas des angles ar¬te D

rondis se présente très fréquemment, ce qui a incité
l'auteur à l'approfondir. Voici le résultat de ses études,

qui permettra?}, e choisir facilement la forme la plus
rationnelle de réservoirs à haute pression et en comparant
le volume utile circonscrit avec le poids et le prix de la

construction. L'application de ce système de calcul à

d'autres constructions polygonales à angles arrondis, ne

présente pas de sérieuses difficultés.
Bases du calcul. Il est prévu un cadre absolument rigide,

c'est-à-dire que l'influence des déformations a été négligée.
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Fig. 1.

M __= Moment fléchissant positif, si la tension correspondante dans la fibre
extérieure est positive (traction) (en cmto}. — N Effort axial (en

tonnes).— Q — Effort transversal (entonnes). — J — Moment d'inertie constant
(en cm4). — F » Section constante (en cm8). — n Pression uniforme (en

tonnes/cm). — 2a, 26, i? dimensions du cadre, mesurées sur l'axe neutre (en

cm). — Ru Bf «- résultantes des efforts dans une section (en tonnes). —¦

X, Y coordonnées (en cm), — To,, angles de déformation. —
Aia, /12d— réactions d'appui des surfaces dee moments fléchissants (en tcma).

Système de base. Nous nous représentons le cas où les

sections indiquées par A et B sont articulées et calculons,

en premier lieu, ce système statique simpléfÉIformé
de deux paires de poutres sur deux appuis. La condition
de continuité appliquée à ces sections nous fournit
ensuite les moments d'encastrement réciproques à ajouter
au système de base.

Calcul du système de base.

a) Portée A-B.
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b) Portée A-A et B-B.

Dans la section [x^> (b—R), j/>- (a — R)] on a :

5) No(*,y) P [b — R (1—sincp)] sin q> +
-)- p [o — R (1 — cos qp)] cos (p ;

6) Qoix.v) P [b — R (1 — sin <P)] c°s <P —
— p[a — R l — cos q>)] sin <p ;

7) Mo(l,y)=p[a/î(l-cosq))-(6-/?)iîsinop-flî(l-cos(p)];
dans la section [x=b,y<^ (a — R)] :

8) N0 bp

9) Ç. m yp

10) M.-P$ + $-U-Ç\
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