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Géodésie/Mensuration

ment, la procédure de map matching permet

de projeter les positions issues du

PNM sur les éléments de la base de données

(nœuds, arêtes) du campus de l'EPFL

(fig. 4).

La figure 4 montre que les résultats du

map matching dans les couloirs sont tout
à fait satisfaisants. Les changements de

direction sont bien détectés grâce à la

grande similitude entre le trajet réel et le

réseau de navigation.
Par contre, quelques points du parcours
ont été projetés sur le réseau d'un autre

étage aux abords des escaliers (triangles

sur la fig. 4). Cette petite imperfection
montre que le modèle de navigation doit
être affiné dans ces endroits stratégiques
et que les algorithmes de map matching
doivent également prendre en compte la

variation d'altitude [5].

Conclusion et perspectives
Cet article a présenté les différentes parties

d'une maquette d'un système de

navigation pour l'environnement construit.
Le modèle préconisé d'un réseau arête/
nœud a permis d'implémenter des algo¬

rithmes de navigation de manière efficace,

en profitant des fonctionnalités de

l'environnement informatique choisi. Ces

algorithmes ont pu interagir avec un
système de localisation afin de fournir une
information de guidage fiable à l'utilisateur.

Les tests de la maquette avec des données

de trajets réels d'une personne ont
permis de valider le concept et certains

algorithmes. Toutefois, des développements

sont encore nécessaires pour
améliorer la fiabilité du système selon les

conditions particulières d'un environnement

construit.
Avec l'objectif d'un traitement en temps
réel, il reste plusieurs investigations à

conduire, notamment dans le dialogue
entre le PNM et la partie de map
matching. Cependant, les bases d'un système

de navigation pédestre pour
l'environnement construit ont été établies et

une grande diversité d'applications se

dessine, en particulier celles touchant à la

sécurité. A ce sujet, on peut mentionner

quelques exemples comme les personnes
handicapées physiquement, les

malvoyants et les services de sécurité (pompiers,

police, service de santé).
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Raumbezug effizient nutzen mit ArcGIS
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Zentralstellwerk SBB in Basel,
Architekten: Herzog + de Meuron
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GIS

ArcGIS ist ein System von Desktop- und Server-Produkten,
das den Weg in die neue Generation Geografischer
Informationssysteme weist. ArcGIS ist die ideale Grundlage für
eine moderne Lösung.
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