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Zum Umschlagbild:

Trimble V10 Imaging Rover: Bilder statt Punkte!

Der Trimble V10 Imaging Rover erfasst gleichzeitig mit der Punktmessung
ein komplettes 360°-Panoramabild am Rover- oder Prismenstock. In den
aufgenommenen Panoramen kdnnen im Biiro mit der Trimble Business Cen-
ter Software direkt photogrammetrische Punktmessungen durchgeftihrt
und gewlinschte Resultate abgeleitet werden. Zudem bieten die Panora-
men die Maglichkeit, ein Gebiet genau und liickenlos zu dokumentieren.
Ausgestattet mit zwolf kalibrierten Kameras, welche das 60 MP Panora-
mabild erzeugen, bietet der Trimble ¥ 10 Imaging Rover zusammen mit der
bekannten Feldsoftware Trimble Access sowie dem Trimble Tablet PC eine
komplette Losung, um raumbezogene Daten schnell zu erfassen und zu
visualisieren.

Bilcer enthalten eine Vielzahl von Informationen — mit dem Trimble V10
machen Sie diese nutzbar!
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Le Trimble V10 Imaging Rover: Des images au lieu des points!

En plus de fa mesure de points, fe rover Trimble V10 Imaging saisit une ima-
ge pancramique compléte 360° a partir de la canne du rover ou du prisme.
On peut ensuite effectuer directement a partir des images panoramigues
la saisie de points photogrammeétriques au bureau avec fe logiciel Trimble
Business Center et en déduire les résulftats désirés. De plus, les images
panoramiques offrent fa possibilité de decumenter une région avec exac-
titude et sans faifle.

Avecdouze caméras calibrées, fournissant un panoramade 60 ME e Trimble
V10 Imaging Rover propose, en combinaison avec e trés connu logiciel de
terrain Trimble Access et la Trimble Tablet PC, une sclution compléte pour
une acquisition rapide des données et une visualisation efficace.

Les images contiennent une foule d'informations — avec le rover Trimble
V10 vous les rendez utilisables!
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