
Dossier sens artificiels : opérer à l'aide d'une
araignée

Autor(en): Frei, Pierre-Yves

Objekttyp: Article

Zeitschrift: Horizons : le magazine suisse de la recherche scientifique

Band (Jahr): - (2003)

Heft 58

Persistenter Link: https://doi.org/10.5169/seals-971341

PDF erstellt am: 27.06.2024

Nutzungsbedingungen
Die ETH-Bibliothek ist Anbieterin der digitalisierten Zeitschriften. Sie besitzt keine Urheberrechte an
den Inhalten der Zeitschriften. Die Rechte liegen in der Regel bei den Herausgebern.
Die auf der Plattform e-periodica veröffentlichten Dokumente stehen für nicht-kommerzielle Zwecke in
Lehre und Forschung sowie für die private Nutzung frei zur Verfügung. Einzelne Dateien oder
Ausdrucke aus diesem Angebot können zusammen mit diesen Nutzungsbedingungen und den
korrekten Herkunftsbezeichnungen weitergegeben werden.
Das Veröffentlichen von Bildern in Print- und Online-Publikationen ist nur mit vorheriger Genehmigung
der Rechteinhaber erlaubt. Die systematische Speicherung von Teilen des elektronischen Angebots
auf anderen Servern bedarf ebenfalls des schriftlichen Einverständnisses der Rechteinhaber.

Haftungsausschluss
Alle Angaben erfolgen ohne Gewähr für Vollständigkeit oder Richtigkeit. Es wird keine Haftung
übernommen für Schäden durch die Verwendung von Informationen aus diesem Online-Angebot oder
durch das Fehlen von Informationen. Dies gilt auch für Inhalte Dritter, die über dieses Angebot
zugänglich sind.

Ein Dienst der ETH-Bibliothek
ETH Zürich, Rämistrasse 101, 8092 Zürich, Schweiz, www.library.ethz.ch

http://www.e-periodica.ch

https://doi.org/10.5169/seals-971341


Operer ä l'aide d'une araignee
Avec son groupe de recherche de l'EPFL, le professeur Charles Baur developpe des systemes

d'assistance chirurgicale alliant image en 3D et senseurs tactiles.

PAR PIERRE-YVES FREI

Leur
dexterite est inouie, ä la hauteur du nombre de vies qu'ils sau-

vent. Mais les chirurgiens n'en sont pas moins des etres humains,

limites par leur physiologie.
C'est ä ces limites que s'attaque Charles Baur, directeur du groupe

VRAI (pour Virtual Reality Active Interfaces) de l'EPFL, dans le cadre du

Pole de recherche national « Medecine et interventions chirurgicales
assistees par ordinateur ». Son objectif est de donner aux chirurgiens des

outils qui leur permettent d'augmenter leurs capacites par des retours

supplementaires visuels, mais aussi tactiles comme le dispositif ä

retour de force DELTA dont failure s'apparente ä une sorte d'araignee ä trois

pattes.

Pour cet ingenieur de 43 ans forme ä la microtechnique, tout a

commence avec une these sur des techniques de visualisation en trois
dimensions. Les debouches dans le domaine medical sont prometteurs.
« Aujourd'hui, grace aux techniques d'imagerie et aux ordinateurs, il est

possible de recreer 1'organe dun patient en trois dimensions. C'est tres

utile pendant la phase preoperatoire. Cela permet au praticien de pre-
ciser son acte. En revanche, au moment oü celui-ci commence son

intervention, il perd cette souplesse de la 3D. II se retrouve en deux

dimensions. C'est particulierement criant quand il s'agit de Chirurgie
minimale invasive, realisee par endoscopic notamment. Notre but, c'est

de donner au Chirurgien ces dimensions supplementaires meme pendant

l'operation. »

Organes en mouvement
En theorie, le principe est simple, il suffit de fournir au praticien les deux

images, Celle de l'operation, fournie par la camera endoscopique, et celle

de 1'organe du patient, en trois dimensions, realisees par ordinateur. On
les superpose et le tour est joue. Enfin presque, car si le Systeme fonc-

tionne ä merveille pour les tissus rigides comme les os, il se revele beau-

coup plus delicat ä manier avec les tissus mous. « Si vous pouviez assis-

ter ä une intervention, reprend Charles Baur, sur un foie par exemple,

vous constateriez que 1'organe ne reste pas en place. Il bouge en permanence.

Or ces mouvements compliquent le travail du Chirurgien et genent

son raisonnement en trois dimensions. »

Pari audacieux, le groupe VRAI tente de remedier ä cet inconvenient

en permettant ä 1'organe virtuel d'accompagner en temps reel les

mouvements de son modele. Pour y parvenir, il faut absolument parvenir ä

lier le toucher ä l'image, les senseurs tactiles ä la modelisation informati-

que. « Nous sommes dans une phase experimentale avec des specialistes

Le dispositif a retour de force DELTA donne la sensation du toucher
pendant de petites interventions par endoscopie.

de la transplantation du foie ä Geneve. Mais c'est une entreprise de

longue haleine », souligne le chercheur.

En revanche, cette assistance tactile fonctionne dejä dans le cas de

petites interventions minimales invasives oü la sensation de toucher re-
sulte d'une interaction entre l'image virtuelle realisee en preoperatoire et

l'image des instruments utilises par le Chirurgien pendant l'operation.
« Une start-up, baptisee Force Dimension, a ete creee pour developper et

commercialiser ce Systeme ä retour de force. La philosophie du groupe
VRAI, c'est de rester ancre dans la realite, de developper des produits utiles

et commercialisables ä la fois. Nous avons l'ambition de creer une

start-up tous les trois ans. Nous esperons ainsi non seulement participer
ä ['amelioration des techniques chirurgicales, mais aussi ä la diminution
des coüts de la sante, en proposant des techniques toujours moins invasives

et plus precises. »
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