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Robotikim
Kunstmuseum

Die Technische Universitait Miinchen
hat die Griindung ihrer Munich School
of Robotics and Machine Intelligence
mit einer Eroffnungsfeier in der Pina-
kothek der Moderne in Miinchen gefei-
ert.

Im Fokus stand eine stadteiibergrei-
fende Demonstration zur Verbindung
von Robotik und maschinellem Ler-
nen. In einem «Roboter-Klassenzim-
mer» im Foyer der Pinakothek sollen
zwOlf Roboterarme lernen, verschie-
dene Schlissel in Schlosser zu stecken
und diese zu 6ffnen. Die Losung: neu-
artige Lernalgorithmen und die Ver-
netzung iber eine Mobilfunkverbin-
dung. So wurden die Roboter zu einem
Team, das individuelle Lernerfolge
verzogerungsfrei teilen konnte. Wei-
tere «Klassenzimmer» in anderen
Gebauden waren iiber das Mobilfunk-
netz mit den Robotern verbunden.
Gemeinsam hatten sie das Problem fiir
mehr als 30 unterschiedliche Schliissel
in wenigen Minuten geldst. NO

Delarobotique au
Muséedes arts

L’Université technique de Munich a
célébré la fondation de sa Munich
School of Robotics and Machine Intel-
ligence avec une cérémonie d’inaugu-
rationalaPinacothéqued’artmoderne
(Pinakothek der Moderne), agrémen-
tée d’'une démonstration interurbaine
d’interconnexion robotique et d’ap-
prentissage automatique.

Dans une «salle de classe de
robots » située dans le foyer, douze
brasrobotisésontdiapprendre ainsé-
rer différentes clés dans des serrures
et a les ouvrir. La solution: de nou-
veaux algorithmes d’apprentissage et
lamise enréseau par le biais duréseau
de téléphonie mobile. Les robots ont
ainsiformé une équipe capable de par-
tagerinstantanémentles progresindi-
viduels. D’autres «salles de classe »
situées dans d’autres batiments
étaient connectées avec les robots.
Ensemble, ces derniers ont pu résou-
dre le probleme en quelques minutes
pour plus de 30 clés différentes.  No
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